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Verfahran und Vomcrvung 2 , jr Lageerkennung Ucht reflekiierend 

^ n^^ Ve ^ ahren 2U ' Lageerkennung Ucht ref lektierender 
Ob,ekre. wobe, von e ,nem bcmsender (2) ausgesandtes und 
am ubjeKt (]} zummaest teiiweise refiektiertes Ucht von 
emem Lchidetektor (8) detektiert wird. ist :ur einfachen 
Jurchfuhrung be. geringem apparativem Aufwand durch 
folgende Verfahrensschrirte oekennzeichner 
Aussenoen ces Lchts durch den Uchtsender (2) ■ 
Abtenken des Lichts durch einen creh bewegiichen Sp.eqel 
H m Richtung des Objekts (1) unc Aurfachern des Lichts auf 
erne vorgegeoene MeSstrecke (6). so da£ an der OberflachP 
\J n aes Ubjekts (1) e .n entsprechend der Wmkelstellung des 
ap.egeis (4) Ober d .e MeSstrecke (6) m.t vorgebbarer 
rrequenz vorzugswerse linear aotastender Lichtpunkt em- 
5 * e h t ; 

ggf. Bundeln bzw Fokussieren des L.chts durch e ,nP 
bendeopt.k (51 vor Oder nach dem Spiegel (4) ■ 
zjmmoesi tenwe.scs Reflekueren :es L.chis direk: durch d.P 
Ubertlacne (il) des h.ns.cnthcr. Cer Lace zu erke^and^n 

( J b ) e k t s ( 1 i . 

ggr Bunceln brw FoKussieren ces cu.-cn die Ooerrl achp ( 11 , 
Ces Ob,e*:s M) refteki.eaen bents m.nefs e.ner Emprar ' 
o o : i k ( / ) , 
Detekiieren ces r* 
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: L, . ; ~: : r e ; ; e .< : . e r e r a e r Or au<re. -a > 
aermer ammoaasm. am; am , ? • 
reaeaaemes L.am '-on emem L.zm 



e r ' i r. r e ; 



:or de*eaaerr *;r: 

r ~'- '.maar es son be a.pie:swe;se Le- 

— - ; -o wa-z — -M^-nes Cm .^'s ais 

-a mer.r dm Anc::-^ Pememoize der aaonco- 
-ie-.::er.ce;e.><::er:. 

^ l ^e::er ms der eu:o:a:.s:-n Pamorscnrm 
- : ~ : eir - e v -rmrmrazg una em V-;an:er zum 3e- 
sammen cer Cre:c;m.ersionaien Form oir.es Oojeaa oe- 
: - jrn: - Be: ^-esern Vermmren is: ^e^":;;cn. daa em 
Lzmmrram von emem L:cr.:sender --a eazem L;-e-:- 
rx ^ er S-^et '*:rd urd dad die Derek:. or. ces L:chtes 
ge^er^oer e:ner durzn das Cbiek: hervorzerurenen 
Lmnrsmarlunreroreznung regatrier: w:rd. Au; a;ese 
x Ae:ae wird be: rastertorrmgem Abtasten erne', MeuaeL 
des das Objek: hms.craiic.n seiner Koraaar derir.iert. Je- 
cemalL wird nach :em zeKaimten VArrahrer ieamucn 
festgesreih, od da: za e-ma:emce Objek: den Soaruen- 
gang :m Veriaure des Aotastrasrers on terrsmcm oder 
cer zjtrahi zum De:e<;or curchlaBc 

a'esweaerer is* aus der mterr.anona:en Verdraeraii- 
ch-jr.g VVQ S9/:2 ro 1 em Verfanren and erne Vorrich- 
:ang zur Prufung von 5 to Scam pf em ernes Kmafirahr- 
zeuges bekannt, be; dem an dem za prurenden Krafo 
ranrzeug Lichtderektoren amzezracni 'smd. Vom Lich:- 
sender aus wiri Can- das Lien: in Fachtune des Kraft- 
f anrzeugs ausgeser.deu so aa3 beim Auftrerfen des 
L.chas aut die Lmhtaerekmren eine Treaermeicun2 an 
emen Prozessor eaoiza. 

uae Lage der Licmderekrore.n cz-a. erne Veranderung 
de.^Lage der LmhmeteKroren :aa: sich somit fer.tr, telie:!.' 

Die aus der Pra.^s be^anmen Verfanren anc Wrich- 
tangen zur Lageerkermur g von Objek:en je-imner Ara 
sine .eaocn msowea promemaascm ais sie emen erheb- 
hzme.n apparativen Amwand sow:e emerrliche Pastzeu 
errorcern. Zur trkennune der La^e :es Objek:es :s; es 
namlicn nacn den be.<a.nmen Verfanren z^mgend error- 
cieriicn. en^eder aur aer dem Lich:sencer s?egenuber- 
uegenaen Seite des Oo ; ek;s emen ^esondarten Licht- 
emoranger anzuor:nen oder aas Ocjek; seibs: mat e:- 
nem entsprechenden Lichiempfanger auszasiar.en. Ei- 
ner>e;:s der sich daduran ergeoende emebiiche Raum- 
bedar; zur Durcnfunrang des Verfahrens. andererse:i5 
der zv.-:ngend erforde-i:cne aonarat:ve Aafwand lasien 
a:e bekannien Verranren msaesoncere zur sanneiien 
ana kosrengunsagen Anwenaung ais .ngeeigner er- 
schemen. 

a-e- voriiegenden Erancang !:ea: aaner a;e \^ tZ 2zz 
zagranac. em y^y^r?^ una erne V G rr; — rung zur La- 
geerKenrung L;:n: ref!e>:;:erender Ooie-re armu 2 eD-r 
■^ooe. z-r Durcm — rung aes '/e-fanrens nur em^e^m'-' 
ger- a-o:r:aver Amwan: sow:- em mem aiiz- ro- : 
Paumceaar'- erforaer::;n :sa Darubernm.aas so'i! cas 
/ - r -a-r-n 5ow : r. - e V 0 rr;ch;ar.g msbe-:cm:ere zur 
:ung ven a:oGdamm»'em erne: S.ra: rr'ar.rzeu^t 
sem. w-re: hier z:e zeaaunnngme Laee : 
zeazkardssene zu dcie-. aeren :s:" 

zr^c^z^--^^ 'vVrmnren a:e v 

nenae ^m-aze a-rcn z.e k ae-:ma;e aes ?ater.a.ns-ru- 
cnes ;. L-nacn we:s; aa, V er :anren zur aaaeer, enn-nz 



L.orT* rer.e.v'aer 
sender ausgesa; 
r e a e -a ; e r ; e c L . a h : 
vr: :m weser.r..cr 
Zm-ai: - : L 
senae wo ::e: es a 
L.znrsrran.en nana 



maer o *: ;e^re, v 
ares un : am Ob . 
v.,,n emem .[ 



_ae zu e: 



venae; 



_ iS 
- r? 



zu^'jweise- 
n ' 'a : r : da : 
:ang des - 
s a u e : e n - 



. mm La:a- 
:aes' reiiweise 
ror :e:err:err 
;:cn: *:e jar: 
: '.md-.-r adsze- 
.m. geounaeire 
a. emen. Jren- 
" aa aa der 
au: auf erne 



: ;as 



v;rzeaerjer.e Medsmo.e a 

Cmerriazne :e; Oamm.. em. enmzred: 
j;e:iung aes Smezea aber aie Medoar 
sarer Frecuerrz. -'arzazm-veae imea: a 
pun.v*. enisrena Gege oarer raiis wird 
are sogenarn*e aenae;mr;a vor ode- : 
geounaea ozw- ra<um;err. Am am ear se:om 'A.r: darn 
das aairreaende L;ont zirek; darzn iie C'berfoche des 
;er Lage :a er-en randm C-o.ekvs reaem 
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Dana m wrd da: reae^ aerre 
Lichr mirreis des L.cnrdere* rors ze'e-aer' bzw zeger e- 
nen; ai;s ana.> s;era 

Er;mdungsgema3 .si aemnacn erkann* worsen. da3 
die Lage ernes <Jbjekres durch P.e:iex;on ces aa:gesand- 
*.en Lmnres dire>:: an der Orseraazne ces Objects er- 
kanni wercen kann. :e nacn Oberaazhensrrukmr v-ird 
namlicn das L;cha mi: unterscrnediicner I nt ens;taa d. h 
starker oder jcr.wacher. rerdekaert. Diese Imensitatsmm 
rersch:ese konnen be: bekannier Ooerflacnensmaktur 
zur eindeutigen Idenraaaerung der Lage des Objekts 
d-enen Wesentiich ist : eaenfal!s. dao das^Lxnt c:r-kt an 
der Cberfiache des hansichthch der- Lage za erkennen- 
cen Ob'ekrs ref:ek:ier: w:rd and da 3 <eme zusarziichen 
Refiektorert oder dg!. am Oojeki angebracht weraen 
mussen. Aach germge Ref.exionen iassen s;cn durch 
entsprezhende Lmhtcere ^::oren muheios and rercroau- 
z:erbar decekaeren. Foigach iassen s;ch nacn dem erfm- 
cungsgema3en Verfan-en Licnasencer und Lacntdetev- 
tor eng beiemancer, a. a. m einer emz-gen apparativen 
Einnchtung, ancrdnen. Der zur Dar anfanran a des Ver- 
rahrens errcrzerazne Raum is: somit recnt genre. Auch 
ist der aocarative Aur'wand msowe;: erneoiicn redu- 
ziera ais am Ob ; ek: serbst kerne Licnrcerekroren anzu- 
b ringer, sine. 

In besonders vorte:ihafter Vv'eise w-rj das direkt 
aurch die Oberflache ces Objekts rerlektierte Lich: uber 
die gesamte \le3screcke ninweg hms;ch:Jich der Licna 
intensity cetesmera Sorunge im Signals er iau: - aes 
Lichtcetekrors werden jann ais Gbersan^e m derOb^r- 
50 nachensrruktur des Objekrs oder ais ObjJktanfans oder 
Lojekrenae er^annt. Mir anderen VV or ten iaGr ; .ch das 
mojesa sowoni nms;cna;cn semer damn. un:erschiec!.- 
cnes Rermxionsvermoger; gestaaeren Oherfla.^e aa 
aacn nmsicntiich des jeweaigen Ocje <ranranas and Ob- 
55 je<:endes sere^ae-en. Foi^Iich iaGr sian jbe : dm Mea- 
strecke nmweg em Inmnsitamorom des rerie-- — n 
L:cnts restlegen. so da3 zur Laaeemrennun z nmrt nur 
e:nzeire jnk:e. aarae-n v ]e .-enr das aesamre mrersi- 
:a:3:ro:i ' Meismeo - nerangezagen weraen aarn 
^ Aaemur:-. oder ergar.zer.d za ,[er fVaoan ze- 
^ananremaar aes rerle-ierren Lonrs omr aam das 
van aer a.am:aue:!e ausgesancre L:car z n aser mc- n — 
anc das • m OojeiM raaaaae Lam- o-a • 
-er dm Veszooe aarcn anrermnodiic-.e Daaanmm 
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dem Detektor berucksich tig:. Die:; bedeutet wiederum, 
daB em Oberrlac henrelie: Ces Objek- aufgruud cnter- 
scmesmrmer Distanzen emzelner PunKte am Objekt zu 
dem L;cht sensor in be senders vorteii harder V\ eise er- 
<annt uerden kunner.. Insoweit spielen 5 (reustraniun- 
zen bzw. Libntemfiusse aus dor Umzenun- eme nur 
emerge. ;,rcne:e Hoile. Die deteknerten Phusen verschie- 
•:;ijngen wercen dem.nach - w ]C de> ce~ Detei- -ion der 
.dcnt;r.te.ns»^: — ais Ubergange in der O'ber-'iachen- 
srruktur des < Jbj-j.< :g oder a!s Objek tan fang oder Obiek- ;<. 

In 'A-tr voneilhaner Weise wird die MeBstrecke 
bzv *' ^_Abrast<;rec-e. d. h. cer 3ere;ch. in dem der 
L ' c '' ,:,unK! am Objek: vorzugsweise a near wan cert, bei 
vorgegerener Errfernang ces L.chtsenders zum Ociekt 15 
darzh e:ne dem Licntsender nachs-eor inste Blende oder 
dgl. begre.nzt Diese Blende bewirkt. caB da: Aurfacnern 
des Lichts Cured cen dreh cewegiicnen Spiegel iediejich 
m eme:n bestimmien Winkeibereich zum Objek: geian- 
gen kann, wodurcn in Abhangigkeit von cer Distanz - 0 
zwischen Spiege: und B:ende bzw. Biende und Objekt 
die MeBstrecke bzw. A btaststrecke definier; wire. 

Hinsic.ntlich der Wenerverarbeitung bzw. Auswer- 
rung de<: am Ausgang des Lichtdetekrors anliegenden 
Mgnals :s: es von Vorteil, wenn dieses einer Auswerte- 2 5 
eiektronik zugefunn wire. Don kann dieses Signal mo- 
duhert verstarkt and mil Referenzwerten vergnchen 
wercen. wobe: es sich inier vorzugsweise urn das gieiche 
ubjekt betreffende Rer'erenzwerte handeit. so daB die 
Lage des Objek;: curch Vergleichen des gesamten 30 
MeBmusters"erfoigt. 

Damn nan ier Abtastung uber die MeBstrecke hin- 
^eg aLcn e:ne be'timmte .Smeeke an Objekt zugeord- 
net we-cen Kann, wire ;n besonders vcr:e:ihaf:er V/eise 
c.e 4_e:- e:nes von einem irr. Strahiengang angecrineten 35 
weneren Detek:or ausgeiosten S tartimpulses bis zum 
de:in:er:en Sprung des Ausgangssignais im Si^nalver- 
iaur -jeer e:ne Zandcgik ermitteit. Dieser wen-re Licht- 
ce:e.<. tcr ceteuier- aisc — wie der omccnar zur La^er- 
kenr.ungdienence Uchtdetektor - dlrekt vom Objekt 40 
retie.* t:er-e: u..cht. Sobald dieser Dcektor refiekr-ertes 
L.cn* resutedt cder na=:h emer vorge^baren ze ; Michen 
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In wcite- vorteilhafter Weise konnen die uber die 
MeBs*rec>;e ernauenen Ausgangs:agnale rnn in einem 
Datenspe:cner abgekgten, dern Ocerfiachenmur.er ei- 
nes P ererenzobiektes entsprechenden Ausean^-jstena'- 
len des Licb;de'e>.icr3 vergkehen wercen. Die Laee^des 
<Jbje-:s 'Aurce jann aa;grund eines Ver^ie:-;hs der die 



MeBs-rec-e msgesamt betreffencen Auscanes 
ermir-eit werden. Ansteile ces Refrr-nzoo ick'", 
r.:: si-.n h;err)ei ,:u;n urn das C)':je-r '..eli;s; har.de 
i.nrr.en e:nes rvaiiDriervorgan^s b.:w. e:ne; 
en r^:l;nessung "aufgenomme:." bzw. ver: 
Vv'ie -:erei;: zuvor erwahn:, w dr ie cie Lz->t 
cann aufg-und cer Ausgamrs :;^naie dber 



s ; g n a i e 
■:onnie 
"n, das 
' so Ire- 
nes sen 
erken- 
.:ie ^e- 
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j 1 rn 
n a n n 
wird 
n u n g 

samre Medstrecke hinweg erfoieen. wocur:h 
ie-wanrsoheinnc:^ eit aufgrunc eines jewei:s r.p:scnen 
Aotasunuiiters v. esentlich vernnger: 1st. 

Be: cem ausgesandten Lieht handek es sicn ms-;eson- 
dere zar Feaksierung eines aotastenden Lich;p::nK;es 
m;t senr k:e:nem Durchmesser um eir.en Laser- ;rah! 
d. h. ur.\ monochrcmatisches. koharentes Licnt m;t ho- 
her Energie:ich:e. das stark gebuncelt 1st und nnr wenig 
divergie-;. Die direkte Abtastung ces Objektes erfoi^t 
<iann entSDrechenc nach dem fur sicn cekannten Laser- 
scannerpnr.zip, Auch hie- isi — reflektiert an cen vor- 
ansrenend erorte'ten Merkrr.aien — wesemlieh. da3 cer 
Lasersmahl bzw. cer auf der MeBstrecke wandernde 
Laser- Licntpunk; cirekt durch die Oberrlache des Ob- 
jekts re:1ek;:ert wird, so daB keine weiteren aoparativen 
Ausrustungen bz^. keine Manjpulationen am Oojekt 
erforceriich sind. 

VVe::er erf mdungsgemaB wird em Verfahren zar Pru- 
fung von SroBdampfern eines Kraftfahrzeugs an^eee- 
ben, woce: d;e Elntauchtiefe bzw. das Einschwin^en ces 
Kraftfanrzeugs nacn einem Fall aus vorgegebene~r Hbhe 
nacn Eincrucken der StoBcampfer cder nach Anheben 
cer Karossene ermittelt end mit der Quanta; der Sto3- 
dampfe- korreiier; wird. In e rfi nd ungsee ma Be r Wejse 
wird zur ze::abnangigen Lageerkennung cer Karo-;serie 
wahrenc des Emsch wmgens em uber- erne definiere 
MeBstrecke am rlraftfahrzeug reflektierrer L:c.n;stranl 
gerr.aB einem der Ansorucne 1 bis 1 0 de:ektier:. 
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Lien- id-.; Cieser C'etekior cen Siar':mnu;s zum Beemn 
ce- Messung bzw. des ^b'.astens licer die MeBstrecke 
h.nwcg pas. Je:er ce*mierte Sprung des Ausgangssi" 
g^ai: c. h jede A nee run? entwecer m der in:ens;;a^des 
refles.: f erten Lch;: oder jede ermitteue Phasemer- 
scnierurz im Signaiverlauf !aBt s;cn uber die Zaniioeik 



ciich cef.meren. 



so 



m zeitiicher Siena; 
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isc 1 ntensjta'ssprange bzw. Anderur.eer. 



:n 



! k e r 



rrlauf 
Pha- 

rur.g ;c K. a lis, err: ar sine. Der uber die Zaniio- 
■en Zeu wire dann uner e:nen en tsor-rchen- 
cen Nalic-!er-:ak;cr erne - abge:asre:e - Sere: ..e zu- 

- trOP ' ner -"jie'ich w,rd be: gegebener MeBanorznune 
ycrgegenen ,n weicner Zei* e:nc -est:mr:ue Strec^ e cer 
N1 e aceetaue: wird und we-cher Distanz aies 

( -'- , J->-' enti orient. Der Kaiicrier*a-;:or wird curzh 

a rr. O *: • e k ; Je'";'"- - ™ - ^'.^ ' c V '^"^ 'n ^ ^ / " ' " 



e errtreck: :;cn d:e 
ge..;aB '.oranstehencer Erorterung cedmerte bzw. a e - 
bilcere MeBstrecke im wesentlichen parallel zur StoB- 
45 dampferacbse zummdest teiiweise ucer den K.-rfQ^e! 
und das Pad. Dies hat zur Foige. daB de- abtastende 
LichtDunk: ;m Bereich der MeBstrecke sowohi den !Cot- 
flagei a!: auch cas Pad abtastei. Insbesondere der L ber- 
gang z^;schen Kotfluge! und Rad erg:ct eine gar.zhch 
50 andere Re:"ie>:on ocer gar Absorption :es Licnis. 'S!e - 
ches gilt fur sen Peden. Der Ooergang zwiscnen Reifen 
und Feice liefert dann w;eder emen erheoiichen ji-znal- 
sprung. :o cad zummdest rei mtensitatrmaBi-er DereT- 
uon dieser L' be -gang emceutig iesrj;ei:bar .s:. Annanc 
Sj cer sicn ergebenden F;<Dunkie auf i-y M eBstr-c. 
laGt sich die ..age des klraf tfanrzeugs mscesam: r-:r. ;eu- 
tig nacnwe'sen. 
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Pun, ten Firpi-kien abeerisre-.e Mr-zke so- 

on; aucn e:,^ v. : n e:nern F:,rjun-:: Gurcr die Bc^eg.^ 
des r.ra::;anrzeuus z---: ? -e£:- 5nec> e eindsu!:? oe^ 
i nn;::en 

fn .veiter vor.f :iha::er a e-e w:rd das kzntoDtiscne 5 
Ao;a,rergern:s e nes Kra;:uanrzeug-ypr. ir.scesondere 
*z:nes :.:a:::an::e:.i ? :y^ n.: orununzseenaBen ncjen 
;,:o3 :a ^-'-^ --v. werden die en: : :r-;ner Jt-r. Aas- 
gar.g;;;g::a;e des Dznde:e>dcrs ;n £nne -ne:; MeJnu- 
;> :cr ' — — v ~rzuexr n:: a JS _ f 2r gi.signa ien des :0 

i-:(-r.:.:e*es: :;rs aus jeweiuger Pruru.ngen :n eme.n Da- 
r -rszexner uzgeieg:. Die Lage des rDaftfunrzeu^s w:rd 
::anr ; i^ar.d e:ne-; VVgiexr.s des aus der Priirung Hie- 
;. e — n A-;as:n.s:er: nn dern Melimusie: erxannt. 
• -:er d:enen car.n run: nur :er;:nn:e narkante Intensi- , 5 

d - - ^punk;?. zur Lageerkennurg. son- 
Gem w;rd v-.eime.r da; <conD;e::e Aotas*nuster hirzu- 
gezogen. woaurcn sich die Lageun terscmede c:w. die 
Laueanderungen in cer A u s : c n w ; n z^ p n us e emc^ci^ ~ r - 
.-.ennen ussen. 

Hir.sichriich einer oouschen Uberpriirung der Mes- "° 
sung dec A.isscnwm^er.s des Kraf trahrzeuges <s- -s 
von oesoncerem V 0 r:e:i, wer.n das ah Referenzdienen- 
go MeBmuster den aus der jeweilisen Prufun- HieQen- 
cen ADrasrmuster m graohiscner Darsteiiung cer Aus- . 5 
gangssignaie aur einem Monitor, einem Plotter oder 
prucKer zum Vergieicn uberlagerbar ist. Auch konnte 
der zeitiicne Ablaut des E:r iS chwingverhaitens in be- 
s;:mrr.:e:i Zeitabstande.n durzh Uberlagarung der s.ch 
jeweiis ergebenden Abtastmuster erfoigen, so daB die , 0 
<n Ze:tzbiauf erfolgende Lazeanderung stets lib^r- 
wacnt werden <ann. Zur •. eremrachten Darstellung 
konnte e:n Desonders markanter Punk? ernes Intensi- 
:a:sun:erscr.ieds des refiektierten Lichts. beisoieiswe-se 
cer urergang zwirchen Kotrlugel und Radkasten. ,m 35 
Bewegungsablauf oargesteil: werden, so daB dadurch 
cas Ausschwmgvemalten durzh jeweiis nur e:nen MeB- 
punKt zu emer A j^cnwmgkurve zusammenzesetz: und 
so dargesreiit wird. 

_ insoesondcre hinsichdich ernes automatischen Pru- 4Q 
tens von ScoBcampfern is: es von besoncerem Voneii 
wenn der MeBvorgang nach A.ineben oder Niederdruk- 
Ken de: p.rafifahrzeugs zur Kaiionerung des tVleGsv- 
ste.ms mn dem Falleniassen des rCraftfahrzeu-s automa- 
tiscn errolgt. Dieser Me^/organa kann dann beisoieis- 45 
we;se die sesame Ausscnwmgphase des Kraftfahr- 
zeugs L'miassen, wobei die Messung bzw. Lichtdetek- 
uon entsprechend voransiehender Ausfuhrungen er- 

fOigt. 

Sun werden beis P iel5-.ve:se oeim TUV oder in Auto- so 
we~<sta:ten :agi,ch zahlrexne Kraftfahrze^e hmsicht- 
lien der Funktionsfahigkeit :hrer StoBcamoter ube- 
prufi. Folgi-ch ware es insbesondere irn Hmbuck auf 
e:ne emdeuMge Zaordnung de- Me3er?cbn isse zu den 
jeweiis gepruften Kraf ;rahrzeugen von besonderem ,5 
/orte.I. wenn diese gieich oe: der Messung bzw Pru- ' 
tung tGentifizJert werden konn-er, Dazu konnte vor- 
zugsweise am Rand der MeB::recke. msoesor.dere an 
= Ce: K'aitUhrz-ugs. e:n licntlescares Identr - 
zierungsnervnai mgebracn: se:n. Dabe: konnte es sicn , 0 
ir. we::»r v C r:e:ira; :er Vv-i se un e:ntr soeenannten 
" a::oCs -^n^e.n. der beisoieis^ e:se auf der Vord-rse--- 
e:ne- Magne;foi:e auf-edrucK; sen kor.rr.e d e w, e — 
'f™ - : ^ racn ^ >:o-f!ugei icioar aneenerre: werden 
Kann. Da. Lesen -e. 3a.-ccdes wjrde dann uber den „ 



:enden Pbasenverscniebung de:e.<*.:er:. 

.:!L:r Durcn: unrung des zuvor eror*er:en 
^:rd d.e n:— zug-ndei:egende Aur'zaze d. 
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gle. cnen L;cn;de:ek:, , , 

r" c " ie " :::ch -:^^:erence 3ere:cne nms.:n;!ic 
:iev;::er;er: L; ;n t; n ; ens; :a 1 oder hnsich'!;;n de 



sonsuge un- 



^er re- 



durcn die Mer:<:na.e des Pa:en;ansprucnes 13 e 
---'■■i :^ Vo-r.chtung zur Lagee: -'ennun/ L:cn: 

:e:"iek:;crencer 'J:ie>;:e. ;n sbe:;ondere zur Laee\r-;er-'- 
nung :er K - a : • : a n r z e u g k a r o s s e - : e de: der ?-u:'un^ v,- - 
S:oL3danpr-ern e:nes ^ra::fanrzeugs, vorrugsweise zur 
C'ur:-:unrung des *> enanrens nazn e:nen. der A n s ^ ' ■ ■ - 
cne 1 o-s ■ :. n:: e rem L;zn:.serder zun A asse.ncen W 
L.cn; zu :en C'ziek:. e:nen drenzeweguc nen Soie-e 
zum ADicnr-en :nd Auffacnern des L:cn:;. zun Ob e>; 
h:n. gegebenen:ai:-s ener den Lxhtsence- und S Dl e-- 
racngeor^neien Senueoctik zun Burden rzw. Foklv 
s.cren des ausgesand:en Lxnts zur Vorsaze de.- Meu- 
s:recKe, gegeberer.r aiis e:ner Ennfangsoo'ik zun 3an- 
dein und rokuz^cr^r^ des reflekuerren Die his und enen 
L;chtde:e-:cr zun Detek:ieren des re::erd;er:en L'.chis 
ausgestatteu 

In erfndungszenaBer Weiss *-ird das Lie hi di-^-- ar 
der Oberfiacne des Objekts ^efiektiert. Das refiekner- 
Licnt wire dann ucer die gesamte MeBstrezke nnweg 
hmsichtlicn der Lxhtimensitac unc/oder hmsicntkch 
auftreiender Phasenunierschiede detek:ieru, 50 daB 
Sprunge im Signal veriauf des Lichtdeiektors'ah Ober- 
gange m der Oberrlachenstruktur des Objekts oder ais 
Objektanfang ozw. Objektende erkennbar sind. W e - 
senthen 1st hier jedenfalls. daB emerseits das v 0 m L;cht- 
sender inszzz^c:? Licht cirekt von der Oberflache des 
Oojekts refleknert wind, daB aiso keine we:teren Vor- 
kehrungen zur Reflexion des Lichts vorgejehen sind 
und oaB die gesamte MeBstrecke hinsichthch der Lieht- 
mrensitat oder auftreiender Phasenunterschjede detek- 
tierbar :st, so daB merit nur einzeine Mefipunk-e. son- 
dern das gesamte MeBmuster zur Beurteiiun^ der La-e 
des Objekts herangezogen werden. " = 

Zur Vorgabe bzw. 3egrenzung der MeBstrecke d. h 
Defnueren cer am Objek: abzutastenden Strezke" 
is: dem Lichtsender und gegebenenfails dem Soie^ei 
eine 3!ende nacngeordnet. Dabei kann es sieh be:spieis- 
weise um eine einfaohe Lochbiende handein. 

pes weneren :st dem Lichtderekror in vorte-lhafter 
We:se eine AuswerteeJektronik nacheescnaltet so daB 
das am Ausgang des Lichtdetektors anliegende Si-nal n 
aer Auswerteelektromk gegebenenfails moduiier ver- 
sta.-Kt und mi: Referenzwenen verglichen werden kann 
Dtese Auswerteeiektromk cnthal: entsorechend minde- 
stens emen den Vergleich durchfuhrenden Prozessor 

In weiter vorteiihafter W e ise ist im Strahlen^ar a des 
Lichts e:n zweiter Lichtdetektor vor^eseh^n °d-- — 
Ausiosung ernes Surtimpulses dier.t. Ober eine ind-;n 
der Auswer:eelek:ronik impiiziene Zah:log:k ist dann 
die z.eit von Ausiosen des Startimoulses bis hin -u - 
nem dennierten Sprung des Ausgangssignals des Den- 
detectors - ungeacntet welcner Natur - ermi»e ; bar 
Aucn msoweit w :r d auf die rias Verfahren cetreff^rden 
Austuhrungen ver^iesen. 

Des weueren Iz: dr. Da-er.spexher zum 3o-che-, 
" nd . Lesen '- on f^Iibrierungsfaktoren vor 2 esehe- D«- 
^a!:onerun_gs:ak:ore.n cieaen zur Berechniln^ 
ge;a^iete.n Sirecke aus aer uber d;e ZihiIc-.< 
ten Zi-.L folgiich w:ra mif.eisder Kalibr-e-.j-.^.-.^.d^ 
•-on aer von L.chtpunk: 2 uruck ? eieg:en Zsit a-^c*- 
entsprecner.ee Sr.-ea-e geschiossen. Entsorec-e-^ ^, 

S,cn 2uch d ^ ^ :<ra.-rfahr 2s ,,karos-.er l e 
ces Aussc.-^w.ngens zuruckgeiegte V/-^ " 
.. In ^oncers '•or-;ina::er We,. 
.^anbne.-jn^ak^r zur Verfug.r-.g ges'.eihe 3,D,:D 
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chcr auch zur Speicherung von Referenzmessungen be- 
tredend Ausgangsdaten des Lichtdetektors. Diese Aus- 
gangsdaten smd dann miiteis erne-; Prozesscrs rr.it Au- 
gangsdaten aktueiler Abtastmuster verzieichbar. sr. da 3 
die Lugeerkennung aufgrund ernes Versions komnl-t- 
fer Aotastmuster erToIst. 

Immesondere and in msoweit vorteiihaf :e- Weise 
handeit es sicn be: dem hinsich tiic h seiner Lu^ zu 
Kennenoen Ob.ek^ e:n Kraut j hrzeug. Enr ^rechend 
jl:,,J .'- e ' - :cn '^-cer, der Spiegel. d:e Sendecnjk and 
gegecenenraiis d.e Blende derart zum KrartMnrz^^ 
ausge-cme. und 2 urn Kra; trahrzeu- entsore-m^d' b- 
aostandet. da3 sicn die MeBstrecke im weseml.chen oar- 
ai.e! zur StoBdampterachse und zurnmces: r^ilw-^e 
uoer cen Korfluge! und das Rad er<;;reckt. Insr.* eir^st 
em direkter Bezug zu dem zu prufenden StoBdamnfer 
nergesie.lt und die Reiativbeweeuns zwischen Ka-o ; s a - 
ne und Rad bzw. Felge diem zur Beurteilung der StoB- 
dampferquaiitai. mdem namlich dadurc.-T cas Aus- 
scnwin^erhaiten der Karosserie uberpruft werden : 

SchiieSlich weist die erfindungssremaBe Vornchtun- 
em zur Identifizierung des zu prufenden K^f-far-eu-- 
cienendes Zubehor auf, namlich em Identmzierun4- 
merkmal zur Anbnngung an den Kotfiugel des Krah- 
ram.eugs. Dieses Identinz:enmgsmerkmai diem zur 
kcntoptiscnen Identifizierung des Kraftfahrzeu-s und 
wird in weiter vorteilhafter Weise von dem °''^cben 
Licntsensor geiesen, der auch die voranstehend erlau- 
terte Messung uoer die MeBstrecke hinwes durchfuhrt 
tm.precnend istdas Identifdzierunesmerkmai irser.dwo 
im bereicn der MeBstrecke anzuordnen, vorzu^were 
amooeren Oder unieren Ende der MeBstrecke. 

gibr nun verschiedene Mogiichkeiien. di- Lebr- 
der- vornegenden Erfmdun- m vorre-.ihauer Wp„ aus- 
zugestaken und weuerzubildem Dazu ist emersens auf 
Cieuen Patentanscruchen !. 11 und \ 7 nacheeordneten 
- nsprucne. andererseit: auf die nachrolsende E-'aut^- 
rung ven Ausf uhrungsbeispieien der Errincun- anhand 



8 



oer ^cennung zu venveisen. In Verbindung'mit der 
c.-.au wrung der bevorzugren Ausfi-hrungsbeisD.we de- 
P.-lm.n.jng annanc der Z-chnune w-rosrfauch ^ MW. 
me:n f ^vorzugre Aus**stastun«n und Weiwbilcw- 
gen der ^.e.-.re er.autert. in der Ze;chnune zeiet 

t-'g- l in emer scnematischen Darstellune" e:r -ntes 



Ac-fi:hr-jngsbe:s3ie: 



emer err'indunsrssemaBen V C rr:ch- 



un ? zur Lageerkennu^- Licht refiekt: erender Objekre 
am Beiso.e. der Lageerkennung der Kraftfahr— 
r 0j ,er,e oe, der Prufung von StoOdampfern eme^Iraf. 

rahrzeugs. 

a.S'u 2 .,''" " mer schem 2-^chei Darste.-lune ein ; W e:te- 
. .LS.anrungsoeupiei e:ner erfmauneseemaBeT 'v.) Tl ^. 
tune zur Lagesrker.nung Lic.V reflek^erender Ot ie<ie 
am Be : , ?lel der Lageer:- en,,un 2 der kraftfaarz-i'- 
ros.ene net der Prufung von SioQdamr.ie.-n e:ne= f - .•• 
1 a nrzeue 1 ~' l " 1 

r ,Z' g ; ?v - :nerT1 5locks - h ^^biid. schemat-sch. c:e -jhk- 

"^r-J" ^' 1 L]nG ~ ^''zesieihen Vorr:c";un^^ 

... " ' ri ^' nc ^ ^'agra-m c;e iichtootiscn e™:r--V^ 

^ ersv.r.:erjung vr n r ix^^p^ -^.^ s- , ,^ 



emen Licncsender 2 zum Aunsenden von L;rh< bzw 
Ucnt,trahien 3 zu dem Objekt bzw. der Kraf tf ahrze^: 
.-ros-xne 1 Be! dem Lichtsender 2 handeit es .,ch im 
ni-r gewaniten A usfuhrungsD-ispiej urn emen Lase^ 
s /Jim Abienken und Aur'fachern des Licnt" z-t K -a i% " 
tanrz.ugKaros.er-e 1 hm i sl em drench e^cner ^oie- 
,e: 4 vorgesenen. Be: dem m Fig. 2 gezei-en Au^iuh- 
-_mgsre:soie; is; zwiscnen dem Licntsence- 2 un^ 
.oiegei 4 erne ar, .vollimato- bez-:rnne'- S ri n Mfirin ^'^ 
:0 :mm r,;nde!n dzw f-okusjierer, des auG2e-.ar.dten L:c-:s 
■•org^enen. Ware die Sendeoptik 5 jem S^ie-e! 4 nach- 
geord:=et, so dien:e d:e Sendeootik 5 auch zur Vcr^e 
c-r ah M-flstre-:ke 6 beze:chne:en Acta:isrrecke.^Des 
^eiteren 1st erne Empfangsoonx 7 zum Bundeln und 
,5 fokussieren des reriektierten Lichts v 0 r-esenen wobei 
d:ese Emprangsop::k 7 mcht zwm-end errorderiirh isi 
S-.-hheOhch djent em Lichtdetektor 8 zum De;ektieren 
des ref!ekt:erren Lichis. 

Daruder hmaus 1st in Fig. 2 an?edeu:et, da3 der Soie- 
20 g-:i 4 durch einen Motor 9 drehangerneben :S t. Sowohl 
die Drehzahi des Motors 9 als auch die Anzahl d^r im 
h;er gewahken A us runnings be is pi ei m etwa nngformla 
angeordneten Spiegelflachen 10 smd fur die Wiederhol- 
frequenz der Abtastung im Bereich der MeBstrecke 6 
25 verantworthen. 

ErfmdungsgemaB wird das Licht bzw. werden die 
Lichtstrahien 3 direkt an der Oberflache 11 der Kraft- 
fanrzeugkarossene 1 bzw. der FeJge 12 reflektien Das 
renektierte Licht wird tiber die eesamte Medstreck- 6 
30 hinweg entweder hmsichtlich der Lichtintensitat und/ 
oder hmsicntlich aufrreter.der Phasenunterschiede de- 
teknert. Sprunge im Signalveriauf des Lichtdetektors 8 
werden entsprechend ais Ubergan-e der Oberflachen- 
struktur, der Krartranrzeugkarossene 1 bzw r^ r F-i^- 
25 12 oder ais Anfang bzw. Ende der Kraftfah-z-^k^ros- 
serie 1 bzw. der Feige 12erkannL 

E'ie Fig. I und 2 zeigen des watered. daB djm Licht- 
sender 2 und dem Spiegel 4 erne Bler.ce 13 zur Vor^abe 
bzu.Begrenzungder MeBstrecke 6 na-h -crdnet 
40 Fig. 3 zeigr :m Rahmen ernes mogkehen SchaitVrin- 
z:p^. dab das am Ausgang des Uoh:detek:ors 8 ari^e-en- 
de ^gnai emer Ausworteeiek tromk 14 zueefuhrt uird 
Cort wird das Ausgangssigna! ge-eoenen:a^ mocr 
ner:. verstarkt und - fails erwunscnt - mi: p^ r »„l_ 
45 werren ver^hchen. ' 

De; weiteren is; ,rr. Scrahiengang des Lic.-t; em w^i- 
terer Lcntdetektor 15 angeordnet. der zur A US |<s S un«- 
e:ne S Mart.mpulses d.ent. Uber eine in der Auswert" 
elekrron.K 14 ,mpl,z,erte ocer gesoncert v, r v Se h ene 
50 Zani.cgik 16 wird d,e Ze.t vom Auslosen ces Lilrurrcvi- 

ses Dis n:n zu eir.e-r dr^'iniarT-,-, c. ^ ^ 

. . ^ ~ . . , i , v_ , i. w j ! 0 L - ( □ n l ues u s ^a r ct'- t ; 

f na! '': d h - b,s h,n zu iefinieren Minde-un "d- 

U--.ntir.tersiia» oce- bis hin zum Aut'-^n ... n .^" (1 '„,-, 

n.ert-r. Phasenv-rsch.ebung. er-n.ue!;. Eben.o'^n- - 
= 5 !n Fig. 2 Jargestellt - dntte . L;ch[ce;ek! ,; r , r 
•orpenen se:n . Ger e:n Er.des:-,a! zur Bezrrnzw "e- 
• au:;G -. E-n Datensoeirhe- 18 d— 

^De,:nern und L ;S en ,on Kai,br:e-un-rakto-en '^o^' 
i - i e r v a ! ; c r i e r u n ? s i a k * o r 1 - ■ - n w 

■~ J : i_ i e r e c n n u n d *■"* p e * p ^ *• ^ - 

■ 1 - * ^ s t e * e n ' ■ : [ r ^ ^ k ^ t ■ ■ c ^ - . , i ^ ■ -» ■ ■ ■ . j ^ ■ ~ " ' ' "* ^ - ~ 
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:anrz : 
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gesan- 
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.±es ivraf'fanrz: 



-as zu- azn:oo::scnen Jden;:f:z 
,J ?s d;e.n;. !rn haer gewahiten Aas- 
• gsce:spie: !der;::-c-^^er^:ai 21 am 

:ge: 19 ad-r Krar fanrzeu^arcsser;e 1 angenracn- 
- ^:g- -eoic — 'e M e2ergebms3e ar emer Kra;:- 
-g.<aro::er:e ir, f 3 Di:::one^. ^. h aw-i Se- — 

^dangssoannungen des L,an;de:e<:ors 8 aoe'r' die 
: - M ; : ~ nmv,eg. wobei die Ko rriu deAan :e 

:er -^~d v-rr. K:daze, zum ?e:f-n ^ - t 

.or Ta'<- ■ - ; -,»n„.,. f „ ■ 2T ~ 

■ ^- - — ^.^u.-nj er^nnoanr. Der 

~ C r en — -oreenenden ?ea<3 an:;;r;r:zn: 

■en de- :.:a:-:anrzeug-;arosser;e duranze: ahr:er. 

■>ich::jc- des errmdungrgemaBen Verrahre.ns -.virc 
i ■ A ^:ar:rangen .m aiigememen Te:i aer Beschr-i- 
• erv.--.es em 

dhiieBend sei noenmais darauf nireewiese- --3 
:- s:er - ce 3e;chre:bung z^eier Ausfunrun-s- 
^:e cer vcriiegerden Erfindung die er:;ncun-ge- 
:-er,re men; aui d;e gewamr-n Ausrunrum^oe:- 
emscnra.n-a. 
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3ezag:ze;cher 



1 

2 
3 
4 

5 
6 



•Jbjek;/ Krafifahrzeuskarosserie 
Licmsender 
Lichtstrah; 
Bdegel 
aendeopdk 
MeBsrrecke 

7 ^rr.pfangsopnk 

8 L:cr.tcerek:or 

- Mo*or(des Soiegeis) 
10 ^pieselflache 
H Oberf.ache ices Obj-»k:s) 

12 -eige 

13 r.iende 

14 usvverieeiekirdr.ik 

15 ^ch[dete:<tor(f(jrd t .-nStanimDuis) 

16 Zamlogik ' ' 

17 1-ichrdetekrcr (njrden Endimouls) 
IS D.i!enspe:cher 

19 Kot.'Uj^ei 

20 Peifen" 

21 I'-^ri-irizierungsmerkma:' 

Paten :anspruche 

' ■ ^ errahren zur Lageerkennung Licht reflek;ierem 
uoje.Kte. wobei v 0 n einem Lichtsender (2) aus- 
-esanutes una am Objek: ;1) zumir.dest teilwe-se 
"■; er:es Llcnt von -nem Licb tde:ek:or (8) de- 
'--■;-:er; g^ennzeichnet durch foig-nce V^. 

' inrensscnnue: 

Aassencen des Lcrrs durcn den Lichtsender (2V 
-oienKen dec Lichts durch emen drehoew^i ic ^ n 
^piege: .4) !n Ricmung des Objects (1) and Aufra- 
:cms a „ f ^ vo^gegebene Me3s:re-> - 
so caj an aer Oberrlache (11) des Od-k-s Mi 

'"^-"^ C; - *-^ds:;-- Ke (6) .t:i: vorgeooarer Fr'.-- 
^ ^enz vr -ug-A-se i:near acias; end- r L.cb:""-. • 

en : 5 ten t; 

3 --ce:n hz-^ F:..;a-:s;eren de^ L.cn:^ car^h - - 
— -^--ecor.k '5) vorocemacn dern Sme-e'M) 
^ :r '' Jes: ^-'-e-e-: ?.e:"e:<;:eren de: L.chts a:r-. - 
--"h '-'cerf-ache .'1 1 ) des hins;ch::;cr; d— La — 
*-V'.-;enner.cenOb;e.<:3 v M;: 
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Rande.n ,- a-j::er- n :-r:n d:e i:-^- 

/iacne ( 1 U de-j Od;eK::; f 1) re:ieK* :er:en L^h v^r" 
■e.s e:ner -n^ ci an g sop • >: ; 7); 
L)e:e\::eren des rene«; ■ :er:en L..:n;s m:;:--' 
L . c n : d e : e : o r s (A \ 

2. Ve— nren naon Anspracn :. :ad— 
zeunne*. daa da- re: e- ;;e^:e L.:n: -a'-— ^-V.. 



^a-::e \!eas:re:-;e >'] n;n-.v-z 
_ . ^ h : : n : ■ 1 n s ; ; a : d e : e : : e " * 'a : r d . ^ 
a.znan.er:aa: aes L.. n-de:e,-ors A:r:.;,.,. 
:d der U^r:!aanensrr^:.r der; Od:e>::s , 1 ; oder a;s 
o)n;-K:an:ang -:cer Oc;e>;;ende e:.;a- : ^ erce ^ 
2. Verfanren nacn An>Dracn I and g 2 n nacn An- 
.ora:n J. dad a" :n zeKennze::nne:. .:a3 das von d-- 
d.cnoender^laa^gesancie L:cn: r-hasenr-odiaii^V 
.s: -nd :a3 da: re:iek::erte Ljch: ban.:. ;n:i:cr. de- 
ader die Me3s:re;ke (6; cur?h an :er:cn:edi: :ne Di- 
sranzen zwiscnen Obje-d (1) und L cn: :-edo r (8^. 
d a. di;r:h anterscniedacne Laufzene- :es L:ch:s" 
aar:re:enden Pha.enverscmeoung je:e'k-<e-* var-' 
-one: d:e de:e>:::er:en Pha:enve"rsch;erun-n ais' 
uoergange in der Oberrlachenstrukiur des Obi^k's 
( l ) Oder ais Cbjek:anfang oder Objekiende erkan-: 
werden. 

4. Vertahren nach einem der Ansoruche 1 bis 3 
daduran gekennzexhnet, da3 die MeGs:re-k- (6) 
nzw ADtastsrrez,;e be: vorgegeoener Entfernan- 
zum Objekt (1) durch eine dem Lichtse-re- n) 
nachgeordnete Blende (13) ocer dg!. begrenz- wird 
o. Verfanren nacn einem der Ansoruche 1 br, i 
daourcn geKennzeichne;, da3 das am Aus^an- jes 
L;chtceteK:ors (S) anl-egence Signal e:ner ^Aus- 
werteeiek:romk (14) zugefuhrt und'eort g-f. mcdu- 
!ier: t vers:arki and mi: Re:erenz^'er:en ver^ac^en 
wird. 

o. Verzhren nacn Ansprucn 5. dadurch -ekenn- 
zeicnned da3 die Zeit eires von einem in Sn-ahlm- 
gang anzeordne:en weueren L:cn:de:e^o- (!') 
ausgeiosten Mar: impulses bis zum Jeriraer^n 
sprung dei Ausgangssignais im Signalverlauf ater 
e:ne Zahllogik ( 16} ermiue't vnra 1 and da3 aber -i- 
nen er.zzprzchmdcr. Maiibrierfaktor der ermitt-I- 
ten Zeit erne abgetastete Strecke zuseordne- wir- 

7. Veriahren nach Anspruch 6, daourcn -ekenn- 
deicnne:. daB der Kahbrierfa:< : or durch A btast-n 
des urn erne vorgegebene Strecke linear bewpav n 
'Jbjekts (1) ermnteit una m einem Datensoeicber 
(18) abrufbar abgelegt wird. 

8. Verfanren nacn Anspruch 7, dadurch -ekenn- 
zeicnnet. daB zur Kaiibrierung e:n F;e:ere.naz C n^ K * 
verwende: Aird. 

? - Verfdhren nach - ; nem der Ansoruche 5 ^< 3 
ca^rch geKennzeicnne:, daB die uber M-3- 
srrecxe (6) emakenen Ausgangss^naie mi: in ^ 
nem Datenspe.cher (18) abgeiegten, derr. Obe^aa- 
cnenmuster ernes R eferenzobjek:s en-sore :nence~ 
Aasgangss:gnaJendes L.c.htcetek'ors ( 8) ^-.;, C o^ 
-erdenund daB d:e Lage des Ob ^:s ( ) ^ j? ^ 

C::,r^ :e:< T S " r die M ^--- f 6) mszesa^ 
;r\- ,L - Cen A ^?^"gssigna:e erm::;ed 
— v-r:an.-.-n nacn e:nem der An^racn- ' o 
cadaran ge,_ennze:cnne-. daB es sicn ne: d — -.c.' 
gasandten ^:cn: am etnen Lasers'ram hand- -a 

f Jj Cie GireK:e A ^^^ng des Gee,:: < 1 ; naJn cT— 
^a s e nca n n e - p r : n z a- erf d : z 

■ ; zur Pr-,: ur? 'v Cn orcCJa-^rV--. ... .. 

r 2:;:3r:e ^ : - * c; --= L:::-a..-:-,. : . 
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aus einer vorgegebenen Hone, nach Eindrucken 
der :';[o3dampfcr oder nach Anheben der Karosse- 
ru- (1) ermittel; un d mit der Quanta; der "toBdamp- 
fe- 1-orreiier: wirl dadurch gekennzc :rmei, daB 
zur zeitar. hangigen Lageerkennun:? der K-irossene 
(1; w ah rend des A ussch wirgens em uber erne deri- 
mcrte MeBstrecke (6) am hrattmnrzeug reliefer- 
'° r L:c.nts trahl .'3) gemaB einem der Ar.sorucne I 
or. ! 0 de:ek:iert w.r : 

12 V-r:a;:ren nach Anspruch 11, ~icurc^ ^eker.n- 
ze:ohnet. daB s;cn die MeBstrecke (6) im w'esenrli- 
cn '- n baradei zur S t o B d a m p : e r ac h s e zurmn lies; teii- 
weisc uber den Kotfluge! (19) una da: Rad (20) 

13. V — ar.ren n.r:h Anspruch 1 1 oder 12, dadurch 
gekennzeichnet, daB zum Kaiibrieren :as zu P ru- 
tende Fahrzeug um eine derdmerte Strecke angeno- 
ben oder heruntergedruckt wird und daB dabei die 
MeBstrecke (6) abgetastet und somit der Ze:tver- 
laur der Ausgangssignaie ermitteit wire. 

14. Verfahren nach einem der Ansprucbe 1 1 bss 13, 
dadurch gekennzeichnet. daB da: iichioptische Ab- 
tastergebnis eines Plraftfanrzcugtyps, msbesondere 
ernes Kraftfahrzeugtyp: nit ordnungsgemaBen 
neuen StoBdampfern. bzw die entsorecnenden ? 
Ausga.ngss:grtale des Lichtcetektors (8). rm Sinne 
ernes MeBmusters zum sieten . Vergleich mit Aus- 
ga.ngssignalen des Lichtdetektors (8) aus jeweiligen 
Prurungen in e:nem Datenspeicher (18) abijeiegt ist 
bzw. sind und daB die Lage des Kraftfahrzeues an- 
hana eines Vergieichs des aus der Priif-jns fifeBen- 
den Abtastmusters mit Gem Meflmuster~ erkannt 
wird. 

15. Verfahren nach Ansprucn 14, dadurch gekern- 
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zeic.nnet. daB das MeBmuster dem aus de t . , u . ^.^ 
fheBenden Abtastmuster in graphischer DarsteN 
iung der A usgangssisnaie auf emem Monitor e-- 
nem Plotter ooer Dicker zum Ver-ieich uberia- 
gerbar :si. 

16. Verfanren nach einem der Ancpruche ; 1 b:s 15. 
dadurcn gekennzeichnet, daB der MeBvor^r^ 
nacn Anheben oder Niederdr ,ck tr, de: plrafifah.- 
zeug: zur Kaiibneruns: des MeBsvstems m;r rem 
^eniassen des Kraftfahrzeugs automaton er- 
toigt una vcrzugsweise die sesamte Aus- 
senv. mgphase umfaBt. 

i Verrahren nach e:r.em cer Anspruche 11 bis 1-5 
daaurcn ge:<ennze:cnnet. daB zur Identif :z;erun 2 
des jeweds zu prurenden Krar *f ahrzeusrs '.o-zug<~ 
we-se^am Rand der- MeCstrecke f6). msbecendere 
am r.c i^ugei (19), e:n iich: .esc ares !den*'f:^e- 
rung^me^mai (21;. vorzu^we:se em Barcode, am 
gecracht wird. 

IS- V.,rn:ntung zu- Laeeerkennung Lichi re:iek;ie- 
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Ger [.^^^anrzeugkarosser.e (!) pe: der Prufu 
von ^ [( "'B<:ampfern e-nes hlraf tr'ahrzeue'. vor-j; 

e zu" Durcnr'unr ur? des ^'er r ahren :: r:a ^^ 

ce>- eg!i,mer ooie^ei f4) zum Aoien,; m u 
3:r:e'n ces L:cn;s z-rn Cb:e.-* mn - ' 
■ c h ■ s e n c e r ' 2 ) c - , ^ T 2 ; ( ' ^ ^ -j q ^2 



flektierten Lichts, dadurch gekennzeichnet. daB das 
L.cnr direkt an der Uberfiache (11) des Objekts 
redeknert wird. daB das reflektiene Licht uoer die 
eesamte MeBstrecke (6) hin-veg hmsichtiich der 
Uohtintensitai und/oder hinsichthch auftrerender 
Phasenumerscmede cereknerbar is; und caB 
Sorunge :m Signalveriauf des Lichidetektcr:; ;8) als 
L : : ergange m der 'Jberiacheristruk ;-r des C-bie'-'ts 
ode- ar: Ob jektanrarg ozw. Qbjektende erk^moar 
Sind 

19. Vorrichtung nach Anspruch 18, dadur m ee- 
kennze:chnet, daB dem L;chtsender (2) und 
Sp.ege! (4) erne Blende (13) zur Vor-aoe bzw. 3e- 
grenzungder MeBstrecke (6) nachgeordnet ist. 

20. Vorrichtung nach Ansprucn 18 oder 19, dadurch 
gekennzeichnet, daB dem Uchtdetektor' (81 eine 
Auswerteeiektronik (14) nachgeschaitet ist und daB 
das am Ausgang des Lichtdetektors (8) anlie^ende 
Signal in der Auswerteeiektronik (14) ggf. modu- 
lieroar, verstarkbar und mit ReferenzwTrten ver- 
gietenbar ist. 

21. Vorrichtung nach Anspruch 20, dadurcn ge- 
kennzeichnet, daB ;m Strahlengang des Lichts ein 
Lichtdetektor (15) zur Auslosung eTnes Startimpui- 
ses vorgesehen ist und daB die Zeit vom Auslosen 
des Startimpulses bts hm zu einem definienen 
Sprung des Ausgangssignajs des Lichtdetektors (8) 
uber eine in der Auswerteeiektronik (14) impiizier- 
te Zahllogik (16) ermittelbar ist. 

22. Vorrichtung nach Anspruch 21. dadurch ee- 
kennzeicnnet, daB e;n Datenspeicher (18) zum Spei- 
chern und Lesen von Kaiibrierungsfaktoren vorge- 
sehen is; und daB die" Kalibnerungsfaktoren zur 
Berechnung e:ner abgetasteten Strecke aus der 
uber die Zahllcgik (16) ermittehen Zeit dienL 

23. Vorrichtung nacn Ansprucn 22. dadurch ge- 
kennzeiennet, daB der Datenspeicher (18) aucn zur 
Speicnerung von Rer'erenzmessungen betreffenden 
Ausgangrdater. des Lichtdetektors (8) dient" und 
da3 d.ese Ausgangsdaten mutels eines Prozessors 
mit Ausgangsdaten aktuelier Abtastmuster ver- 
gieichbar sind. 

24. Vornchtung nach einem der Ansoruche 13 bis 
23. wobei es sich bei dem Objekt um em Kraftrahr- 
zeug handelt. dadurch gekennzeichnet, daB de- 
Lichtsenoer (2). aer Spiegel f4), die Sendeoptik (5) 
una ggf. die Blende (13) derar: zum Kraftfahrzeus 
ausgerichret und entsprechend beabstandet s;na 
daB sich die MeBstrecke (6) :m wesentiichen paral- 
lel zur SroBda.mpferacnse und zumindest ^e[lwe:se 
uoer den rlotriuge: (19) und cas Rad (20) erstrec i- - 

25. Vorncntung nach einem der Ansoruche li bis 
2*i. cadur:n gekennzeicnne:. daB em Icentii:z:e- 
rungsmer-;mal (21) zur Anbrinsuns an den Ko-fiu- 
ge! (19) -.orgesenen ist und daB 'das fce-W^- 
rungsmer,ma! (21) zur ii :h-optiscnen idenufizie- 

. ung des Mrartfan-zeugs d.ent. 
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